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'
FORZA PRECISIONE INGEGNO W
POSIZIONATORE COB100
SERVOAZIONATO

- PORTATA 100Kg

CARATTERISTICHE
TECNICHE:

- PORTATA100 Kg
- NR.2 ASS| CONTROLLATI

-Gl0CO 0.008° ABBINATO A ROBOT COLLABORATIVO
- PANNELLO TOUCH SCREEN:  AggNATO A ROBOT TRADIZIONALE
- MODALITA' DI UTILIZZO:

IN MODALITA' MANUALE

Il manipolatore COB100 & estremamente flessibile e pud essere impiegato
per la realizzazione di isole robotizzate personalizzate in modo pratico e
veloce. Per una soluzione personalizzata, contattaci! Il nostro team sviluppera
per te un layout su misura simulandone I'inserimento nell’lambiente di lavoro
per l'ottimizzazione e I'ergonomia dei flussi delle lavorazioni.
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DATI DIMENSIONALI

COB100 CON TAVOLA IN POSIZIONE ORTOGONALE
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COB100 CON TAVOLA IN POSIZIONE ORIZZONTALE
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ESEMPIO DI INSTALLAZIONE IN ABBINAMENTO A POSTAZIONE CON
ROBOT COLLABORATIVO
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